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�� Robocup Soccer 
• �� ������	
�� ��Soccer 

• �9 ��Small-Size:�F180; 
• �� ��Middle-Size�F2000� 

• �������� �������� �� 

• ���������	
�� �������� ������������
�������������� ���� 
��!�"��� 
�� Robocup Rescue 

• �� ������	
�� ��Rescue� 

• �# ����� ��Rescue� 
�� Robocup Junior 

�$���	�%&� '��()�*+���(�&�,-�
���Rescue �.�Dance 
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�� ��%�%-PM (Permanent Magnet )� 
�� ��%�%-VR (Variable Reluctance )� 
�� � �3	�)��%�%-( Hybrid ) 
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